
81,1 %
Fehler durch Fahrzeugführer (Kulanz) 

8,4 %
Fehler beim Scan-Vorgang oder bei der Dateninterpretation

7,6 %
Fehler in der Parkberechtigungs-Datenbank oder bei 
der Datenübermittlung 

2,9 %
Andere Fehler
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Zuverlässigkeit von Scan-Fahrzeugen in Amsterdam (2025) 

Parkberechtigung 
vorhanden und erkannt

98,9 %

99,9 %

Bezogen auf alle Kontrollvorgänge 
(rund 62 Mio pro Jahr) liegt die 
Zuverlässigkeit der Scan-Fahrzeuge 
bei 99,9 Prozent.

Ergebnisse der Kontrollvorgänge

Gründe für stattgegebene Einsprüche
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63,9 %
nicht stattgegebene
Einsprüche

35,2 %

Bußgeld beeinsprucht

17,7 %
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92 %

Bezogen auf alle stattgegebenen 
Einsprüche gegen Bußgelder liegt 
die Zuverlässigkeit der Scan-
Fahrzeuge bei rund 92 Prozent 
(7.000 von rund 83.000 pro Jahr).
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