
Agora Verkehrswende Darstellung nach VDA (2015), S. 15; 

* Anwendungsfälle beinhalten Straßentypen, Geschwindigkeitsbereiche und Umfeldbedingungen

 

 

Die Stufen der Fahrzeugautomatisierung Abbildung 5.2

Fahrer Automatisierungsgrad der Funktion

Fahrer führt 

dauer haft Längs- 

und Querführung 

aus.

Fahrer führt 

dauerhaft Längs- 

oder Querfüh-

rung aus.

Fahrer muss das 

System dauer-

haft überwachen.

Fahrer muss das 

System nicht 

mehr dauerhaft 

überwachen. 

Fahrer muss 

potenziell in der 

Lage sein, zu 

übernehmen.

Kein Fahrer 

erforderlich im 

spezifischen 

Anwendungsfall.

Von „Start“ bis 

„Ziel“ ist kein Fah-

rer erforderlich.

Kein eingreifen-

des Fahrzeug-

system aktiv.

System über-

nimmt die jeweils 

andere Funktion.

System über-

nimmt Längs- 

und Querführung 

in einem spezifi-

schen Anwen-

dungsfall *.

System kann 

im spezifischen 

Anwendungs-

fall * alle Situatio-

nen automatisch 

bewältigen.

Das System 

übernimmt die 

Fahraufgabe 

vollumfänglich 

bei allen Straßen-

typen, Geschwin-

digkeitsbereichen 

und Umfeldbedin-

gungen.

System über-

nimmt Längs- 

und Querfüh-

rung in einem 

spezifischen 

Anwendungs-

fall *. Es erkennt 

Systemgrenzen 

und fordert 

den Fahrer zur 

Übernahme mit 

ausreichender 

Zeitreserve auf.
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